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En el marco de la teoŕıa de la dinámica de los autómatas celulares unidimensionales, resulta interesante
considerar familias de autómatas que alcanzan el conjunto ĺımite en una cantidad finita de iteraciones.
Algunos casos fueron estudiados en [1], [3] y [7].

A partir de un código prefijo C que permite la codificación de todo el full shift AN, se define el Automata
Celular Permutacional Elector asociado EC por: EC (x)i = σl(i)(x)i, donde σ es la funcion de AN a AN

definida por σ(x)i = xi+1, y l(i) es la longitud del elemento de C que comienza en la posición i del punto.

Si consideramos el código prefijo C = {000, 001, 010, 011, 1000, 1001, 101, 11}, y EC el Automata Celular
Permutacional Elector asociado, resulta que EC alcanza el conjunto ĺımite en una cantidad finita de
iteraciones en sus puntos finalmente periódicos.

Es decir, demostramos que para todo x ∈ AN, σ−periódico de periodo mı́nimo n, existe j ≤ n ∈ N tal
que

Ej
C(x) = σk(Ej−1

C (x)), k ∈ {2, 3} (1)

En particular, a partir de los parámetros del código que determinan el autómata, logramos entender
cuando ocurre que k = 2 o k = 3.

Además, demostramos que el conjunto ĺımite (en sus puntos finalmente periódicos) de todos los autómatas
celulares electores que cumplen (1) es

ΛP(E) =
⋃
k∈N

(
⋂
{pkn}n

E
pkn
C (Ppkn

)), (2)

siendo {pkn}n una sucesión de números naturales para todo k ∈ N.

Finalmente, a partir de (2) y un resultado clásico sobre ω−ĺımites de conjuntos ([5]), demostramos que
el conjunto ĺımite para todos los autómatas celulares electores que cumplen (1) es

Λ(E) =
⋃
k∈N

(
⋂
{pkn}n

E
pkn
C (Ppkn

)) (3)

Trabajo en conjunto con Camilo Alberto Jadur (Universidad Nacional de Salta) y Diego Luis Alberto
(Universidad Nacional de Salta).
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