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Los sistemas mecanicos forzados forman una rica familia de sistemas dindmicos que permiten modelar
una gran cantidad de sistemas de interés en robdtica e ingenierfa. Si bien la presencia de fuerzas externas
suele impedir la existencia de magnitudes conservadas, existen condiciones bajo las cuales magnitudes
tales como estructuras simplécticas o la aplicacién momento si son preservadas por el flujo del sistema, lo
que motiva el interés por construir integradores numéricos que respeten este fenémeno.

En [2], los autores presentan un esquema de construccién de integradores simplécticos para sistemas
sin fuerzas basado en la nocion de “discretization map”, una generalizacién del concepto de retraccion.
Ademds, si el sistema presenta una simetria que dé lugar a la conservacion de la aplicacién momento, este
marco permite incorporarla de modo que el integrador numérico construido también la preserve [1].

En esta comunicacion, veremos cémo el esquema mencionado anteriormente puede adaptarse para incluir
sistemas mecdnicos forzados, respetando la eventual conservacién de la aplicacién momento, cuando la
simetria del sistema la permita.

Trabajo en conjunto con Maria Barbero-Lindn (Universidad Politécnica de Madrid, Espana) y David
Martin de Diego (Instituto de Ciencias Matemdticas, Espana,).
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