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CON SIMETRÍAS
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Muchos sistemas mecánicos presentan simetŕıas y su estudio es una herramienta sumamente útil para
comprender el comportamiento del sistema. Cuando una simetŕıa está dada por la acción de un grupo de
Lie sobre el espacio de configuraciones, es bien sabido que se la puede eliminar con un proceso conocido
como reducción. Aśı se obtiene un sistema llamado sistema reducido que puede resultar más sencillo de
resolver y luego permite reconstruir la solución del sistema original. En muchos casos de interés este
proceso de reducción puede realizarse en etapas y se conocen resultados tanto en el marco de los sistemas
lagrangianos como hamiltonianos ([3],[5],[6]).

Otros sistemas que resultan sumamente interesantes por su aplicación en la robótica son los llamados
sistemas mecánicos h́ıbridos. Ellos permiten modelar fenómenos f́ısicos tales como sistemas múltiples
UAV, veh́ıculos móviles subactuados y robots b́ıpedos. Estos sistemas presentan en su dinámica, dos
componentes de naturaleza diferente: una continua y otra discreta ([1],[2]). Ellos también suelen presentar
simetŕıas y se estudiaron procesos de reducción en distintos contextos [4].

En esta comunicación discutimos un proceso de reducción por etapas para las simetŕıas de sistemas
mecánicos h́ıbridos tanto en marco lagrangiano como hamiltoniano.

Trabajo en conjunto con Maŕıa Emma Eyrea Irazú (Departamento de Matemática, Facultad de Cien-
cias Exactas, UNLP y CMaLP) y Marcela Zuccalli (Departamento de Matemática, Facultad de Ciencias
Exactas, UNLP y CMaLP).
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