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Los sistemas mecánicos con fuerzas externas aparecen en diferentes contextos, como pueden ser la descrip-
ción de problemas f́ısicos o de ingenieŕıa, o como resultado de aplicar un proceso de reducción a cierto
tipo de sistemas mecánicos con simetŕıas.

Una formulación de la reducción de simetŕıas para el caso de sistemas mecánicos continuos con fuerzas se
puede ver en [1], mientras que una versión con tiempo discreto de los sistemas forzados puede encontrarse
en [3]. Trabajando en este contexto, hemos estudiado un proceso de reducción mediante el cual un sistema
mecánico discreto forzado (Q,Ld, Fd) que presenta una simetŕıa dada por la acción de un grupo de Lie G,
da lugar a un sistema dinámico discreto definido sobre G̃× (Q/G), donde G̃ := (Q×G)/G es el fibrado
conjugado sobre Q/G.

Como es bien sabido, después de eliminar simetŕıas de un sistema mecánico y resolver la dinámica del
sistema reducido, sobreviene el problema de recuperar la dinámica del sistema original. En esta comu-
nicación, extendemos tanto los resultados como las técnicas de [2] presentando un proceso de reducción
y reconstrucción asociado a la reducción de sistemas mecánicos discretos forzados mencionada anterior-
mente.
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